[bookmark: _GoBack][bookmark: _Toc524701887][image: Chernousko]Феликс Леонидович Чернушко, инострани члан Академије инжењерских наука Србије од 2004. године, редовни члан (академик) Руске Академије наука од 1992.год., главни истраживач Института за проблеме у механици Руске академије наука (IPMech) од 2015.год., директор IPMech (2004-2015.год.), професор и шеф Одсека Московског института за физику и технологију од 1974.године.
Рођен у Лењинграду, 16. маја 1938.године. Средњу школу завршио је у Москви 1955. и био награђен златном медаљом. Дипломирао је на Московском институту за физику и технологију са најбољим оценама 1961., као инжењер физике. Докторирао је 1964., а доктор наука постао 1969. из области механике сателита и свемирских летелица. Редовни професор је од 1974. год. 
У наставним активностима предавао је предмете из теоретске механике, теорије контроле и оптималне контроле. Био је ментор више од 30 докторских теза, преко 50 магистарских теза. Око 20 његових студената постали су професори. Почасни је професор Московског институа за физику и технологију. 
У научноистраживачкој делатности ради у области механике чврстих тела, механике флуида, динамике свемирских летелица, примењене математике, роботике, теорије контроле и метода оптимизације. Објавио је 14 књига и више од 450 научних радова. Развио је нумеричке методе за оптималну контролу и варијационе проблеме, метод елипсоидалног оцењивања динамичких система подложних контроли и пертурбацијама. Учествовао је на бројним међународним конференцијама као предавач по позиву, председавајући и члан међународних програмских савета. Главни је уредник Часописа за примењену математику и механику, члан издавачког одбора више од 10 међународних научних часописа. Добио је две награде Руске академије наука, награду Андронов Руске академије наука, златну медаљу Леонард Еулер, Фондације Еулер, награду Кербер за Европску науку и награду Александар фон Хумболдт за истраживачки рад (Немачка).
Као инжењер активно је учествовао у Свемирском програму Русије од шездесетих година прошлог века и реализовао велики број пројеката у овој области. Његови резултати су коришћени за процењивање положаја свемирске летелице. Развио је теорију и методе за анализу динамике положаја свемирских летелица које садрже вискозне течности. У роботици је истраживао оптимално кретање роботичких манипулатора, проучавао еластичну флексибилност манипулатора, учествовао у развоју нових пењајућих и пузајућих робота, робота змија и мобилних робота пуњених покретном масом (вибро-роботи, капсуботи). Учествовао је и у другим пројектима, укључујући вибраторни генератор и нове типове транспортних система и носећих машина. 
У међународној сарадњи учествовао је у великом броју заједничких пројеката са колегама из Немачке, Србије, Француске, Украјине, држао предавања на универзитетима и институтима у Москви, Санкт Петербургу, Лондону, Паризу, Риму, Београду, Нишу, Берлину, Минхену, Хамбургу, Штутгарту, Хајделбергу, Бечу, Токију, Варшави, Делхију, Калкути, Ханоју. Редовни је члан (академик) Међународне академије астронаутике, Европске академије наука, инострани члан Српске академије наука и уметности, члан Европског друштва за механику, почасни члан Српског друштва за механику. Освојио је две медаље на Светској олимпијади из роботике (Глазгов, Уједињено Краљевство). 
У организационом раду био је директор Института за проблеме у механици Руске академије наука (2004-2015.год.), шеф Стручне комисије при Руској фондацији за фундаментална истраживања, Руске академије наука и Високе комисије за атесте; члан и стручњак у бројним научним саветима и одборима.



image1.png




