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interaktivno pracenje stanja opreme i upravljanje proizvodnim procesima u realnom vremenu, 34.
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Petrovi¢, P., Jakovljevic, 7., Mikovi¢, V. Robotizovani sistemi za beskontaktnu dimenzionu
metrologiju bazirani opti¢koj triangulaciji - Deo 2: Prakticna implementacija i validacija Zbornik
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5.42, ISBN 978-86-7083-696-9.

Petrovi¢, P.B., Milanov, M., Vicenti¢, A., Stojanovi¢, M., Spasi¢, Z., Pilipovi¢, M., Jakovljevié, Z.,
Balti¢, P., Primena intelitentnih senzorskih sistema u razvoj integrisane automatizacije realnim i
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virtuelnih procesa proizvodnog preduzeca — Rekapitulacija rezultata na projektu MA14035, 37.
JUPITER Konverencija, 30. Simpozijum CIM u strategiji tehnoloskog razvoja industrije prerade
metala, Beograd 2011, str. 1.17-1.32, ISBN: 978-86-7083-724-9. M53

67. Jakovljevié, Z., Petrovi¢. P.B., Konstrukcija akceptora kontaktnih stanja za automatsku montazu, 37.
JUPITER Konverencija, 29. Simpozijum upravljanje proizvodnjom u industriji prerade metala,
Beograd 2011, str. 4.34-4.43, ISBN: 978-86-7083-724-9. M53

68. Petrovi¢, P.B., Danilov, ., Luki¢, N., Novi pristupi u projektovanju ekstremno varijantnih proizvoda,
37. JUPITER Konverencija, 33. Simpozijum NUMA-Roboti-FTS, Beograd 2011, str. 3.26-3.35,
ISBN: 978-86-7083-724-9. M53

69. Luki¢, N., Petrovi¢, P., Danilov, 1., "Optimizacija senzora sile mekog zgloba industrijskog
humanoidnog robota sa upravljanom popustljivoséu za zadatke robotizovanog spajanja delova",
Zbornik radova 38. JUPITER konferencija, 34. simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd 2012, str.
3.118-3.125, ISBN: 978-86-7083-757-7

70. Petrovi¢, P., Luki¢, N., Danilov, 1., "Industrijski humanoidi - novi koncept robota za kolaborativni rad
¢ovek-masina u sistemima za robotsku montazu", Zbornik radova 38. JUPITER konferencija, 34.
simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd 2012, str. 3.126-3.139, ISBN: 978-86-7083-757-7

71. Danilov, L., Petrovi¢, P., Luki¢, N., "Eksperimentalna instalacija za ultra brzu opticku triangulaciju
struktuirane svetlosti u robotizovanoj montazi", Zbornik radova 38. JUPITER konferencija, 34.
simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd 2012, str. 3.140-3.148, ISBN: 978-86-7083-757-7.

72. Petrovi¢, P., Luki¢, N., Danilov, 1., Mikovi¢, V.,"Pseudoinverzija Jakobijana dijagonalizacijom
aktuacione matrice krutosti kinematski redundantnog industrijskog humanoida", Zbornik radova 56.
Konferencije za ETRAN, Zlatibor, 11-14. juna 2012.,RO1.5-1-4.

M70 Magistarske i doktorske teze
M71 Doktorska disertacija

1. Petrovi¢ P., “Model aktivnog adaptivnog upravljanja procesom spajanja delova u montazi primenom
redundantnih robota”, Doktorska disertacija, Masinski fakultet Univerziteta u Beogradu, Beograd,
Oktobar 1996.

M72 Magistarska teza

2. Petrovi¢ P., “Istrazivanje i razvoj sistema za adaptivno spajanje delova u montaZi primenom robota”,
Magistarska teza, MaSinski fakultet Univerziteta u Beogradu, Beograd, Mart 1989.

M80 Tehnicka i razvojna reSenja

M81 Novi proizvod ili tehnologija uvedeni u proizvodnju, programski sistem, na medjunarodnom
nivou

1. MammHa 3a MOHTa)Xy W 3aTBapame CKJIoma (QuiITpa 3a JUYHY 3alITHTY 3alTHTHE Macke M2
KPY>KHUM OOJIMKOBam-eM, MpBa MalllMHA peajin30oBaHa y OkBupy mpojexra 1.1.4, (1986 roxn.),
KacHHje Cy peaju30BaHe JABe Moau(UKalHje ca IojauaHoM CHJIOM cabujama (pa3BHjeH
CIIEIVjalTHU ITHEYMOXHIPAYJINYKH 110jaurnBay ca MPOMEHJbUBUM TI0JI0XKajeM JejCTBa), O/ KOjuX
je jenna miacupaHa y u3Bo3 (Egipat) y okBHpY H3BO3a OmpeMe HaMEHCKE IPOU3BOIHE
(izgradnja kompletnog proizvodno postrojenja za proizvodnju vojnih zastitnih filtera) pod
organizacijom SDPR (1.1.9 u 1.1.11).

2. Sistem 3a automatsko ispitivanje hermeti¢nosti obrazine zaStitne maske M2 iz proizvodnje
kompanije Miloje Zaki¢ (sada Trayal korporacija), sa detekcijom mesta curenja, bazirana na
metodi hemijskih reagenasa, sa specijalnim sistemom za formiranje smeSe hemijskog reagensa
(doziranje i meSanje), ubrizgavanje i regulacije nadpritiska, Radjeno y okBupy programa mu3Bo3a
ompeMe HaMEHCKe mpousBojmke (izgradnja kompletnog proizvodno postrojenja za proizvodnju
vojnih zastitnih filtera u Egiptu) pod organizacijom SDPR.
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MS82

10.

11.

12.

13.

14.

M83

Cucrem 3a mpaheme mojokaja Bajbaka KallaHApa y TPOIECy KalaHIPHpama METAIKOPIHOT
TYMHUPAHOT IUIaTHA TPUMEHOM IWTUTATHOT ONTHYKOT E€HKOZepa, WHCTaIupaHo y (abpuum
Belarus Tyre Works BELSHINA, baOpyjck, benopycuja, ReannsoBaHo y okBupy mpojekra
navedenog pod: 1.1.14, Godina realizacije i implementacije: 2001.

MepHa cTaHHIa 32 KOHTHHYaJIHO Mepeme JeOJbiHEe METATKOPAHOT TYMUPAHOT TUIATHA, CUCTEM
uHcTamupan y (padpuru Belarus Tyre Works BELSHINA, BaGpyjck, benopycuja, Reannzosano y
oKBHUpY TpojekTa navedenog pod: 1.1.14, Godina realizacije i implementacije: 2001.

MepHa craHHWIa 3a KOHTHHYAQJIHO CKEHUpame AeOJbMHE TEKCTHJIHOT T'YMHUpPAHOT Kopjaa Ha
JMHUJH 32 KaJlaHIpupame, cucTeM uHetanupad y ¢padbpuuu AMTEL, Voltair, Bonrorpaz, Pycka
¢denepanmja, ReammzoBaHo y oxBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.18 i 1.1.19, Godina
realizacije i implementacije: 2007.

Nova proizvodna linija, novi materijal, industrijski prototip uvedeni u proizvodnju, na
nacionalnom nivou

Antropomorfni robot sa dopunskom translatornom osom za operacije robotskog zavarivanja -
GOSKO, Projekat radjen za potrebe Gosa korporacije, Jedan od proizvedenih robota se i danas
nalazi na MasSinskom fakultetu i na njemu se dugi niz godina obavljaju praktcna vezbanja studenata
smera za Proizvodno masinstvo u okviru predmeta Industrijski roboti i drugih predmeta koji su
povezani sa oblasc¢u industrijske robotike, ReannzoBaHo y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.2,
Godina realizacije i implementacije: 1987.

damunuja MoaynapHux pick&place THEYMAaTCKMX MaHUIyJlaTopa Ha 0a3d eKCTPYIUpaHUX
ATyMUHHjYMCKHUX Tipodmiia, Reamim3oBano y okBupy mpojekra navedenog pod: 1.1.8 1 1.1.9, Godina
realizacije 1 implementacije: 1992.

Sistem za automatsku deTekIfju eKCTPEMHO MAlMX IypeHha XEPMETHUKH 3aTBOPEHHUX CKIIOMOBA
mpumeHoM  ekstremno  osetljvih  mudepeHmMjaTHUX  ceH30pa TPUTHCKA ca  AKTHBHOM
KOMIICH3AIIMjOM TePMOJANHAMUYKHX (DEeHOMEHA CTUIIJBUBOT raca, Realin3oBaHo y OKBHPY HpOjeKTa
navedenog pod: 1.1.7, Godina realizacije i implementacije: 1992.

Fleksibilna ayromarcka nmuaHMja 32 MoHTaxy familije ¢untepa, ReanmmzoBaHo y okBupy mpojexTa
navedenog pod: 1.1.7 1 1.1.9, Godina realizacije i implementacije: 1992, OBO TEXHHYKO PELICHE je
izlozeno na beorpanckom cajmu texauke 1994. romune i Harpaheno CpeOpHOM IUTaKETOM 3a
TEXHHYKO JOCTUTHYTE.

AyToMaTrcka pajiHa CTaHUIA 332 UCIIUTHUBAKE XEPEMETUYHOCTH IeAWIa 3allITUTHE Macke M82,
implementiran originalna metoda bazirana na diferencijalnom merenju i primeni etalona,
ReanmzoBano y okBupy mnpojekta navedenog pod: 1.1.7 i 1.1.9, Godina realizacije i
implementacije: 1992.

Cucrem 3a aytomMaTcko uvodjenje u proces i yBpTrame BHjaka na linijama za montazu malih
elektrotehnickih sklopova, ReannzoBano y okBupy mpojekta navedenog pod: 1.1.13, Godina
realizacije i implementacije: 1998.

Modularni sistem za linijski transport komponenti elektrotehnickih sklopova na bazi frekventno
regulisanog vibratora koji radi u zoni bliskoj rezonansi, ReanmnzoBano y OxBUpY mHpojekTa
navedenog pod: 1.1.13, Godina realizacije i implementacije: 1998.

Monynapan cuCTeM 3a aJalTHBHO IIa3Ma pe3arme PaBaHCKUX KOHTYPa BHCOKOT KBAJMTETA U
reoMeTpHjCKe Mpenn3HocTH, Reanmn3zoBano y okBupy npojekra navedenog pod: 1.1.22 1 1.1.25,
Godina realizacije i implementacije: 2010.

Monynapau, portabilni mikrorobot za automatsko elektrolu¢no zavarivanje pravolinijskih
Savova, Reann3oBano y okBupy mnpojekra navedenog pod: 1.1.23 i 1.1.25, Godina realizacije i
implementacije: 2010.

Novo laboratorijsko postrojenje, novo eksperimentalno postrojenje, novi tehnoloski postupak
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15.

16.

17.

18.

19.

M84

20.

21.

22.

23.

M85
24.

25.

26.

27.

Laboratorijska instalacija za automatsku identifikaciju sila spajanja primenom RCC jedinice,
Sestokomponentnog senzora generalizovane sile i A/D akvizicionog sistema baziranog na PC
racunaru, Instalacija radjen u sklopu aktivnosti eksperimentalne provere razvijenih teorijskih
modela tokom izrade magistarske teze.

Laboratorijska instalacija za evaluaciju metode automatske detekcije i kvantifikacije curenja
(nehermeticnosti) sklopa filtera gas maske bazirane na primeni superosetljivog diferencijalnog
senzora pritiska, referentnog etalona i specijalnog sistema za kondicioniranje i komparaciju
senzorskog signala, Reanu3oBano y okBupy npojekra navedenog pod: 1.1.7, 1.1.91 1.1.11, Prva
godina realizacije i implementacije: 1992, kasnije razvijano i unapredjivano u vise iteracija.

Robotski laserski merni sistem za dimenzionu metrologiju za primenu na industrijskim
proizvodnim linijama i reverzno inZenjerstvo, Reann3oBano y okBUpy IpojekTa navedenog pod:
1.1.20, Godina realizacije i implementacije: 2009.

Laboratorijska instalacija za ultrabrzu identifikaciju kompletnosti i drugih oblika gresaka
proizvoda malog gabarita primenom sistema veStackog gledanja na linijama za montazu i
pakovanje, Reanmu3oBaHo y okBupy mnpojekta navedenog pod: 1.1.20, Godina realizacije i
implementacije: 2009.

Laboratorijska instalacija za digitalizaciju geometrije Sava zavarenih spojeva primenom
laserskog triangulacionog skenera i antropomorfnog robota kao noseée platforme, ReanmnzoBano
y okBuUpYy npojekTa navedenog pod: 1.1.20, Godina realizacije i implementacije: 2009.

Bitno poboljsan postojeéi proizvod ili tehnologija, recenzovano i prihva¢eno na nacionalnom
nivou

Modernizacije ayTomarcke JWHHje 3a TPOU3BOIBY TyMEHE TpPaHCIOpPTHE Tpake —
peBUTANM3aNMja U Tpommpeme noctojehe TexHonomke nuHHje ¥ TRAYAL kopmopamuju,
ReammzoBano y okBupy mpojekta navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije i implementacije:
2004.

PexoHDUTYpaOUIHA TOTUIOXPAbCHH EKCTPyAep HasMBHOT mpeunuka D = 250 mm 3a
EKCTPYAUparbe elacToMepa Ha JIMHUJH 33 U3pajly MPOTEKTOpa, Reann3oBaHO y OKBHPY MPOjeKTa
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2005.

Modernizacija vulkanizacione prese primenom senzorskog sistema za merenje sile zatvaranja
kalupa u pogonu za poizvodnju auto-guma FAG Trayal, Reanu3zoBano y okBupy HpojeKTa
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2006.

Modernizacija sistema za identifikaciju geometrijske uniformnosti primenom laserske
triangulacija u pogonu za poizvodnju auto-guma FAG Trayal, Reanu3oBano y okBupy npojexTa
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2006.

Prototip, nova metoda, softver , standardizovan ili atestiran instrument

[IlecTOKOMIMOHEHTHH CEH30p CHJIE ca CO(PTBEPCKHM pas3lpe3ameM oca, peaiau3oBaHo 1986
TOIMHE 3a MOTpede eKCIIEPUMEHTHCAma y OKBUPY HUCTPAXKHMBAKha CHPOBEACHHX TOKOM H3pajie
MarucTapcke Tese.

RCC jeauHuna — macMBHHM aJJaITHBHH CHUCTEM 3a pOOOTH30BaHYy MOHTaxy, peann3oBaHo 1986
TOJIMHE 32 MOTpede eKCIepUMEHTHCAkA Y OKBUPY HCTpa)KMBarma CIPOBEIEHUX TOKOM H3pajie
MarucTapcke Tese.

Metoda ’suvog’ ispitivanja hermeti¢nosti cedila primenom referentnog etalona za primenu u
uslovima proizvodnog pogona, Reanm3oBano y okBupy mnpojexra navedenog pod: 1.1.7 i 1.1.9,
Godina realizacije i implementacije: 1992.

Pedpepentna  exkcrnepuMeHTalHa  HMHCTaNalMja 3a  HCTPRXKHUBAaKkE  HOBUX  INPHCTYIA
pesutanuzaniju U moaepHuzanmju NC MammHa anatkv, Reann3oBaHo y OKBHpY IIpOjeKTa
navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije i implementacije: 2004.
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28. Meroma Mepema geomterije zavojnice sloZzenog oblika profila mpumenom onrtuuke jacepcke
3aBece, Reann3oBaHo y okBupy npojekta navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije: 2004.

29. Akvizicioni sistem za Mepenje reoMeTpHje HaBOja IMPHUMEHOM OITHYKE JacepcKe 3aBece,
ReammzoBano y okBupy mpojekta navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije i implementacije:
2004.

30. Meron uaeHTH(HKALMje TeOMETpHje paaHe MOBPIIMHE 3aBOJHOT KaHala ITy)KHOT BpeTeHa
ekcTpynepa i usta alata za ekstruziju protektora mpumenom 3-m ckeHepa y OONWKY TacHUBHE
anTporioMopHe poOOTCKe pyke ca 6 cremeHu cinoboze, Reann3oBaHo y OKBHpY MpojeKTa
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2005.

31. Meron KOMIIEH3alMje HEBAIMAHUX OJMEpaKa JIACCPCKHM TPHAHTYJIAIIMOHUM CEH30POM
OPUMEHOM CTAaTHCTHYKE KapaKTepu3alMje MOBpIIM, Reaqn30BaHO y OKBHPY IPOjeKTa
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije: 2006, Godina implementacije: 2007.

32. KowmrmeH3anyja aHM30TPOIHUX EJICKTPOMArHETCKHX CBOjCTaBa ()epOMAarHETHOT pedepeHTHOT
BaJbKa TPUMEHOM KOHIENTA MYJITHPE3OIyIHjCKEe JEKOMIO3UINje CEH30PCKHX CHTHANA
generisanih visokoosetljivim prstenastim industkivnim senzorom (eddy current sensor),
ReanuzoBano y okBupy mpojekta navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije: 2006, Godina
implementacije: 2006 u okviru projekta 1.1.18.

33. Meron KOMIIEH3aIMje TEOMETPHjCKEe HECaBPIICHOCTH W TWHAMHUYKHAX TToMepaja pedepeHTHOT
MEpHOI BaJbKa MPHMEHOM JIACEPCKO-MHIYKTHBHOT AW(EpEHIMjaTHOT MEpHOr  Mapa,
ReanmzoBano y okBupy mpojexta navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije: 2006, Godina
implementacije: 2006 u okviru projekta 1.1.18.

34.  Prototipski sistem za cnc upravljanje baziranog na otvorenoj arhitekturi implementiranoj na PC
Pentium raCunaru i Linux real-time operativnom sistemu, Verifikacija kroz realizaciju
softverske aplikacije za cnc plazma rezanje, uz integraciju adaptivne vertikalne z-ose upravljane
programabilnim automatom, Reanu3oBano y okBupy mnpojekra navedenog pod: 1.1.22 i 1.1.25,
Godina realizacije: 2010,

35. Prototipski sistem hardvera i aplikativnog upravljackog softvera za upravljanje portabilnim
mikrorobotom za automatsko zavarivanja, Reanu3zoBano y okBupy mpojekra navedenog pod:
1.1.23 1 1.1.25, Godina realizacije: 2010.

36. Softverski sistem za akviziciju i obradu senzorskih sitnala laserskog tackastog proksimetra za
3d robotsku digitalizaciju, Reanm3oBano y oxBupy mpojekta navedenog pod: 1.1.25, Godina
realizacije: 2010.

37. Laboratorijski upravljacki sistem za evaluaciju performansi grejnih sistema baziranih na primeni
biomasa — pelet, Reann3oBano y okBupy npojexra internog razvoja Centra za nove tehnologije
Masinskog fakulteta u Beogradu i delimi¢no u sklopu projekta navedenog pod: 1.1.26, Godina
realizacije: 2011.

38.  Prototip modulanog integrisanog namenskog upravljackog sistema za upravljanje grejnim
sistemima na pelet, baziranog na ATMEL procesoru, Reann3oBano y okBHpY MpojekTa internog
razvoja Centra za nove tehnologije Masinskog fakulteta u Beogradu i delimi¢no u sklopu
projekta navedenog pod: 1.1.26, Godina realizacije: 2012.

1.  Projekti i tehnic¢ka reSenja

1.1 Uradeni projekti za potrebe privrede

1. “AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU CEDILA M-82 (Fizibilna studija, Elaborat —- NOTIP 07-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -/1986,
1986-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.
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10.

11.

12.

13.

14.

“RAZVOJ, PROJEKTOVANIJE I IZGRADNJA FLEKSIBILNE TEHNOLOSKE VCELUE JUPI 01-
43 ZA 1ZRADU KOCIONIH OSOVINA®, Projekat radjen za potrebe HK GOSA, Smederevska
palanka, 1985-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

“SISTEMI INDUSTRIJSKIH ROBOTA®, Strateski projekat 2.110, Republicka zajendica nauke
Republike Srbije, Rukovodilac projekta: Prof. dr D. Milutinovi¢, Masinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Elaborati, godi$nji izvestaji za period 1986 — 1990 i zavr$ni izvestaj — elaborat za 1990.

“UHODAVANIE SERIJSKE PROIZVODNIJE ZASTITNE MASKE M-2 (Elaborat — NOTIP 28-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -/1987,
1987-88, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

“RAZVOJ OPREME I TEHNOLOGIJE OBRADE METALA REZANJEM - ROTOMER®,
Podprojekat 4: Tehnologija numerickog upravljanja, Strateski projekat 2.102, Republicka zajednica
nauke Republike Srbije, Elaborati, godisnji izvestaji za period 1988 — 1990 i zavr$ni izveStaj —
elaborat za 1990.

“IDEJNI TEHNOLOSKI PROJEKAT FABRIKE REZERVNIH DELOVA ZA RUDARSTVO,
METALJURGIJU, NEORGANSKU TEHNOLOGIJU I DRUGU OPREMU® Knjiga I -
Tehnologija montaze, Elaborat, IKT 01-950578-PPS-62-01.02.1, Masinski fakultet, Beograd, 1990.

“AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU FILTERA®, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje
Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B.
Petrovi¢ dipl.ing.

“RAZVOIJ I REALIZACIJA FAMILIJE MODULARNIH PNEUMATSKIH MANIPULTORA ZA
AUTOMATSKU MONTAZU?”, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co.)
Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

“RAZVOJ FLEKSIBILNIH SISTEMA ZA AUTOMATIZOVANU LAKU MONTAZU
PROIZVODA U SERIJSKOJ I MASOVNOJ PROIZVODNII”, Projekat finansiran od strane
Republickog fonda za tehnoloski razvoj, Z.6.0112, 1991-1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B.
Petrovi¢ dipl.ing

“CIM - MODELI ZA UPRAVLJANJE POSLOVNO-PROIZVODNIM SISTEMIMA 1 NJIHOV
TRANSFER KA DRUGIM GRANAMA INDUSTRIJE®, Strateski projekat finansiran od strane
Republickog ministarstva za nauku i tehnologiju S.03.64.138, 1993-96, Rukovodilac projekta: Prof.
dr. Zarko Spasi¢., Podprojekat Pp.6: ANALOGIJE POSLOVNO-PROIZVODNIH PARAMETARA
INDUSTRIJE PRERADE METALA I DRUGIH GRANA INDUSTRIJE, rukovodilac pp.: Dr P. B.
Petrovi¢ dipl.ing., Elaborati, godisnji izveztaji za period 1993-1996 i zavrsni izvestaj za 1996.

“INTELIGENTNI TEHNOLOSKI SISTEMI I FABRIKE BUDUCNOSTI®, Strateski projekat
finansiran od strane Republickog ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.66.234, 1993-96,
Rukovodilac projekta: Prof. dr. Pavao Bojani¢., Podprojekat Pp.3: INTELIGENTNI SISTEMI ZA
AUTOMATSKU MONTAZU, rukovodilac pp.: Dr Petar B. Petrovi¢ dipling., Elaborati, godisnji
izveZztaji za period 1993-1996 i zavrsni izvestaj za 1996.

“FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEMI 1 FLEKSIBILNA AUTOMATIZACIJA U
INDUSTRIJI PRERADE METALA®, Strateski projekat finansiran od strane Republickog
ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.65.293, 1993-96, Rukovodilac projekta: Prof. dr.
Milisav Kalajdzi¢., Podprojekat Pp.5: INTEGRISANA POSTROJENJA FLEKSIBILNIH
TEHNOLOSKIH SISTEMA I FLEKSIBILNIH TRANSFER LINIJA, rukovodilac pp.: Dr P. B.
Petrovi¢ dipl.ing. , Elaborati, godi$nji izveZtaji za period 1993-1996 i zavr$ni izvestaj za 1996.

“RAZVOJ I REALIZACIJA SISTEMA ZA AUTOMATSKO UVRTANIJE VIJAKA NA
LINIJAMA ZA MONTAZU ELEKTROINSTALACIONOG MATERIJALA”, Projekat radjen za
potrebe Metalka Majur, Jagodina, Ugovor 150/1 1998 god., Rukovodilac projekta Dr Petar B.
Petrovi¢, dipl. ing.

RAZVOIJ I REALIZACIJA RADNE STANICE ZA MERENJE DEBLJINE METALKORDNOG
PLATNA NA POSTROJENJU LOMK 800 B, Projekat radjen za potrebe firme Belarus Tyre Works
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15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

“BELSHINA”, Babrujsk, Belorusija; Nosilac posla Informatika, Beograd, Ugovor 21/1, 2000,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

INTEGRISANE TEHNOLOGIJE I INFORMACIONI INZENJERING ZA
NOVE/POBOLJSANE PROIZVODE INOVATIVNOG PREDUZECA, Projekat finansiran od
strane Ministarstva za nauku tehnologije i razvoj, MIS.3.02.0192.B/1, 2002, Rukovodilac
projekta: dr Miroslav Pilipovi¢ dipl.ing.; projekat struktuiran u formi tema; Tema 1 i Tema II
rukovdilac dr. Petar B. Petrovi¢ dipl. ing., Elaborati i godi$nji izveztaj za 2002.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA SISTEMA ZA TRANSPORT I SUSENJE SIROVIH GUMA U
FABRICI AUTO GUMA FAG TRAYAL, Projekat radjen za potrebe Trayal korporacije iz KrusSevca,
Ugovor broj 301/1 od 14.03. 2005. godine, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

TRODIMENZIONALNA VIZUELIZACIJA I ANIMACIJA LASERSKIH MERNIH SISTEMA ZA
MERENJE I SKENIRANJE DEBLJINE POPRECNOG PRESEKA GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat radjen za potrebe kompanije firme Informatika iz Beograda, Ugovor broj 39/1 od
09.02.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovic.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA PODSKLOPA PROTOTIPA ROBOTSKE RUKE LASERSKOG
MERNOG SISTEMA ZA MEREN;SE I SKENIRAN;E DEBLJINE GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat finansiran od strane kompanije Informatika iz Beograda, Ugovor broj 311/1 od
04.10.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovic.

REVITALIZACIJA I INFORMACIONA INTEGRACIJA PROIZVODNIH RESURSA U CILJU
PODIZANJA KONKURENTNOSTI TRAYAL KORPORACIJE NA MEDJUNARODNOM
TRZISTU, Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku, tehnologije i zastitu Zivotne
sredine, TR 6362A, 2005-2007, Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i
godisnji izveztaj za 2005, 2006 i 2007. godinu.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACUE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i godisnji izvestaj za 2008, 2009 i
2010. godinu.

ROBOTIZOVANI FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEM ZA ZAVRSNU MONTAZU
METALNIH SKLOPOVA VELIKOG GABARITA, ETAPA I. Studija izvodljivosti, Projekat
radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 315/1 od 17.10. 2008, Rukovodilac projekta:
Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

RAZVOJ I REALIZACIJA CNC SISTEMA ZA 2D KONTURNO REZANJE CELICNIH LIMOVA
PLAZMOM, Projekat finansiran od strane kompanije Velpan iz Kikinde, Ugovor broj 352/1 od
08.12.2009. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovié.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA MODULARNOG PORTABILNOG MIKROROBOTA ZA
AUTOMATIZACIJU PROCESA ELEKTROLUCNOG ZAVARIVANJA PRAVOLINIJSKIH
SAVOVA, Projekat radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 61/1 od 11.02.2010.
godine, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEM ZA ZAVRSNU MONTAZU 1 ROBOTIZOVANO
ZAVARIVANJE SKLOPA PAPUCE BAGERA, Pojekat finansiran od strane kompanije Kolubara
Metal iz Vreoca, Ugovor broj MFB 347/1 od 28.02.2011. godine, odnosno KM 1900 od
10.02.2011. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovic.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i godiSnji izvestaj za 2008, 2009 i
2011. godinu.
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26.

27.

INTELIGENTNI ROBOTSKI SISTEMI ZA EKSTREMNO DIVERZIFIKOVANU
PROIZVODNIJU, Projekat finansiran od strane Ministarstva prosvete i nauke, TR 35007, 2011-
2014, Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i godisnji izvestaj za 2011
godinu.

RAZVOJ I REALIZACIJA ROBOTSKOG PROIZVODNOG SISTEMA ZA
MULTIVARIJANTNU / PERSONALIZOVANE PROIZVODNJU NOVE GENERACIJE
RADIJATORA IZ PROIZVODNOG PROGRAMA KOMPANIJE CINI INVEST — FAZA I
Studija izvodljivosti, Pojekat finansiran od strane kompanije Cini Invest Ca¢ak, Ugovor broj MFB
2969/1 od 30.11.2011. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovic.

1.2 U potpunosti izvedeni projekti za potrebe privrede

1.

10.

“UHODAVANIE SERIJSKE PROIZVODNIE ZASTITNE MASKE M-2 (Elaborat — NOTIP 28-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -/1987,
1987-88, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

“AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU FILTERA®, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje
Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B.
Petrovi¢ dipl.ing.

“RAZVOIJ I REALIZACIJA FAMILIJE MODULARNIH PNEUMATSKIH MANIPULTORA ZA
AUTOMATSKU MONTAZU?”, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co.)
Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

“RAZVOJ FLEKSIBILNIH SISTEMA ZA AUTOMATIZOVANU LAKU MONTAZU
PROIZVODA U SERIJSKOJ I MASOVNOJ PROIZVODNIJI”, Projekat finansiran od strane
Republickog fonda za tehnoloski razvoj, Z.6.0112, 1991-1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B.
Petrovi¢ dipl.ing

“RAZVOJ 1 REALIZACIJA SISTEMA ZA AUTOMATSKO UVRTANJE VIJAKA NA
LINIJAMA ZA MONTAZU ELEKTROINSTALACIONOG MATERIJALA”, Projekat radjen za
potrebe Metalka Majur, Jagodina, Ugovor 150/1 1998 god., Rukovodilac projekta Dr Petar B.
Petrovi¢, dipl. ing.

RAZVOIJ I REALIZACIJA RADNE STANICE ZA MERENJE DEBLJINE METALKORDNOG
PLATNA NA POSTROJENJU LOMK 800 B, Projekat radjen za potrebe firme Belarus Tyre Works
“BELSHINA”, Babrujsk, Belorusija; Nosilac posla Informatika, Beograd, Ugovor 21/1, 2000,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

INTEGRISANE TEHNOLOGIJE I INFORMACIONI INZENJERING ZA
NOVE/POBOLJSANE PROIZVODE INOVATIVNOG PREDUZECA, Projekat finansiran od
strane Ministarstva za nauku tehnologije i razvoj, MIS.3.02.0192.B/1, 2002, Rukovodilac
projekta: dr Miroslav Pilipovi¢ dipl.ing.; projekat struktuiran u formi tema; Tema 1 i Tema II
rukovdilac dr. Petar B. Petrovi¢ dipl. ing., Elaborati i godi$nji izveZtaj za 2002.

TRODIMENZIONALNA VIZUELIZACIJA 1 ANIMACIJA LASERSKIH MERNIH SISTEMA ZA
MERENJE I SKENIRANJE DEBLJINE POPRECNOG PRESEKA GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat radjen za potrebe kompanije firme Informatika iz Beograda, Ugovor broj 39/1 od
09.02.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovic¢.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA PODSKLOPA PROTOTIPA ROBOTSKE RUKE LASERSKOG
MERNOG SISTEMA ZA MEREN;jE I SKENIRANjJE DEBLINE GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat finansiran od strane kompanije Informatika iz Beograda, Ugovor broj 311/1 od
04.10.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovi¢.

REVITALIZACIJA 1 INFORMACIONA INTEGRACIJA PROIZVODNIH RESURSA U CILJU
PODIZANJA KONKURENTNOSTI TRAYAL KORPORACIJE NA MEDJUNARODNOM
TRZISTU, Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku, tehnologije i zastitu Zivotne
sredine, TR 6362A, 2005-2007, Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i
godisnji izveztaj za 2005, 2006 i 2007. godinu.
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11.

12.

13.

14.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i godisnji izvestaj za 2008, 2009 i
2010. godinu.

RAZVOJ I REALIZACIJA CNC SISTEMA ZA 2D KONTURNO REZANJE CELICNIH LIMOVA
PLAZMOM, Projekat finansiran od strane kompanije Velpan iz Kikinde, Ugovor broj 352/1 od
08.12.2009. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrovié.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA MODULARNOG PORTABILNOG MIKROROBOTA ZA
AUTOMATIZACIJU PROCESA ELEKTROLUCNOG ZAVARIVANJA PRAVOLINIJSKIH
SAVOVA, Projekat radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 61/1 od 11.02.201.
godine, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIJE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010,
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrovi¢ dipl.ing. Elaborati i godi$nji izvestaj za 2008, 2009 i
2011. godinu.

2. Ostali elementi relevantni za nauc¢no-istrazivacke aktivnosti

N

N

N

. 2 Uvodna predavanja na konferencijama

P. B. Petrovi¢, Nauka, ekonomija znanja i nova inovativna vrednost industrije - tehnoloske platforme
Srbije, 34. JUPITER konferencija, Beograd, 2008, str. TP 1

P.B. Petrovi¢, Migracija i konvergencija tehnologija kao formalni mehanizam za stvaranje novih
generiCkih platformi proizvodnog inZenjerstva — prilika koju treba iskoristiti, 34. JUPITER
konferencija, Beograd, 2008, str. TF 27

Petrovi¢, P., B., Jakovljevi¢, Z., 3d digitalizacija objekata kompleksne geometrije integracijom
laserskog triangulacionog senzora i industrijskog robota, Uvodni rad, 33. Savetovanje proizvodnog
masinstva srbije 2009 sa medunarodnim uces¢em, Beograd, 16-17.06.20009. str. .

Petrovi¢, P.B., Evropske tehnoloske platforme — Konceptualni okvir i sinergija sa nacionalnim
ekonomijama, Uvodni rad, 35. JUPITER konferencija, Beograd, 2009, str. TF-1.5.

Petrovi¢, P., Hodolic, J., Vicenti¢, A., Pilipovic, M., Jakovljevic, 7., Danilov, L., Luki¢, N., Balti¢, P.,
Vukeli¢, Dj., Budak, 1., Hazistevi¢, M., Mikovi¢, V., "Inteligentni robotski sistemi za ekstremno
diverzifikovanu proizvodnju — TR35007", Zbornik radova 38. JUPITER konferencija, UVODNI
RAD, Beograd 2012, str. UR49-UR66, ISBN: 978-86-7083-757-7

. 3 Odbor medjunarodne konferencije

34th INTERNATIONAL CONFERENCE ON PRODUCTION ENGINEERING, September 28-
30 2011, University of Ni$, Faculty of Mechanical Engineering , Ni§, Serbia.

11th International scientific conference ADVANCED PRODUCTION TECHNOLOGIES - MAA
2012, September 20-21, 2012, Faculty Of Technical Sciences, Department Of Production
Engineering 21000 Novi Sad, Trg Dositeja Obradovica 6, Serbia, Novi Sad, Serbia.

. 6 Nagrade domace

Harpana 3a Hajoosbu qurmioMcku paj, Karenpa 3a mpou3BOAHO MaIIMHCTBO, MallMHCKH (haKyyTeT
beorpan, nogessena 1982. rogune.

CpeOpHa 1m1akeTa 3a TeXHHYKO JocTurHyhe, monesbeHa Ha Cajmy Texauke, beorpan, 1994. roquae 3a
M3JI0KEHN EKCTIOHAT AyTOMAaTrcKa JIMHHja 3a MOHTaXy, KOjy jé ayTop CaMOCTaJIHO IPOjeKTOBaO H
BOJIMO FheHY pealii3alyjy y OKBUpY Hpojekta capaame ca TRAYAL Kopnopauujom u3 Kpymiesia.
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2.7 Druga predavanja po pozivu

3. NTPS Forum 1: UR-02 Petrovié, P. B., NACIONALNE TEHNOLOSKE PLATFORME SRBIJE,
Masinski fakultet u Beogradu, 2011. godina.

4. NTPS Forum 2: UR-02 Petrovi¢, P. B.,, NTPS PROGRAM - NOVI OKVIR INTERAKCIJE
INDUSTRIJE, NAUKE I OBRAZOVANIJA, Rektorat Univerziteta u Beogradu, Beograd, 2011.
godina.

5. NTPS Forum 3: UR-01 Petrovi¢, P. B., NTPS PROGRAM - Tehnoloski okvir za stvaranje
industrije znanja, Privredna komora Srbije, Beograd, 2012. godina.

6. Petrovic, P., B., Milacic, V.,R.,, NATIONAL TECHNOLOGY PLATFORMS of SERBIA - ICT
SME:s as a Catalyst for Recovery of Manufacturing Industry in Serbia, MANUFuture 2011 Conference
- Future Manufacturing Technologies of Europe, Session: West and East Europe in global High Added
Value manufacturing - Facts of today and challenges of tomorrow, Wroclaw, Poland, 24-25 oktobar
2011.

2.8 Odbori nau¢nih drustava

Predsednik Odbora za tehnoloske platforme Akademije inZenjerskih nauka Srbije - AINS
2. 9 Uredivanje monografija

1. Uredjivanje zbornika radova 34. JUPITER Koferencije, Beograd, 2008. godina.
2. Uredjivanje zbornika radova 35. JUPITER Koferencije, Beograd, 2009. godina.
2.11 Struéne izlozbe

1. Beogradski sajam tehnike 1994. godine; Eksponat: Automatska linija za montazu radjena za
potrebe Trayal korporacije.

2. Beogradski sajam tehnike 1998. godine; Eksponat: Sistem za visokoproduktivno automatsko
uvrtanje zavrtnjeva, baziran na koratnom dodavacu, radjen za potrebe kompanije Metalka iz
Majura.

3. NTPS Forum 2, Rektorat Univerziteta u Beogradu, 2011. godina; Organizacija izlozbe rezultata
projekata tehnoloskog razvoja za peridod 2008-2011. godine, za oblast Elektrotehnike,
telekomunikacija i informacionih tehnologija.

3. Doprinosi razvoju nauéno - istrazivackog rada

3. 1 Formiranje laboratorije

Laboratorija za Kibernetiku i mehatronske sisteme u okviru Centra za nove tehnologije Masinskog
fakulteta Univerziteta u Beogradu.

3. 2 Mentorstvo
Magistranti

1. Amer Elkut, Modeling and optimization of autmatic part mating operations in industrial assembly,
Marucrapcku pana ondopamen 1.10.2003., MamuHcku dakyntet y beorpany.

2. Xwumana JakomseeBuh, [Ipumena BejBneT TpaHChopMalHje y Mpero3HaBamby HECTAI[OHAPHUX
(heHOMEHa y 0OJACTH TPOM3BOJHUX TEXHOJOTHja, MarmcTapcku paa oxdpameH 1.10.2004,
Marmmuacku hakynteT YHuBEp3uTeTa y beorpany.

VYuemhe y komucHjaMa 3a OLIeHY U 0A0paHy MarucTapcKor paja:

3. Jejan Ilymah, MaTerpanuja 1ekoMIIOHOBAaHHUX MOMYyJa yIIpaBihbamkha IMOW3BOMKBOM Y padyHapCKH
UHTETPUCAHUM TexHoyorujama, MeHrop mpodecop np Kapko A. Cmacuh, Marucrapcku pan
onopameH 2001., Mamuncku ¢akynter y beorpany.

19



4. Topam CmaBkoBuh, [Ipmmor pasBojy cucTemMa 3a ympaBibamke IPOIECOM 00pane MeTaia
IUIACTHYHUM Je(OPMHCAEM y KalynmuMma KopuInhieleM HWHTeNUreHTHe Oase 3Hama, MeHTop
npodecop ap Brnammmup Mwmauuh, marumcrapcku pan oxbpamen 20. 02. 2001., MammHCKH
tdhakynreT y beorpany.

5. Cnoboman Mocrapari, [Ipuior pa3Bojy METpHKE 3a HMHTEICKTYaJHU KalMTal y HHIYCTPHjH,
Menrtop mnpodecop ap Bnamummp Mwunaumh, marucrapcku pan omdpamen 15.11. 2004.,
Mammnacku dakynret y beorpany.

6. Bophe Bykenuh, Pa3poj cucrema 3a ayTOMaTH30BaHO MPOjEKTOBaEkE MOJIYJApPHUX MpHOOpa,
MetHop npodecop np Janko Xomonuu, marmcrapcku pax oxopamen 01.07.2005., dakynrer
TexHnukux Hayka y Hosom Cany.

Doktoranti

1. XXupana JakoBibeBuh, Yueme W KOHTEKCTHO MPENO3HABAKE MPOIlEca Clajamkba Yy poOOTU30BaHO]
MOHTaXH, auceprandja omoOpeHa 2005. rommHe, MammHCKH QakynTeT YHHBEp3UTETA Y
Beorpanmy, doktorska disertacija odbranjena 27.10.2010. godine.

2. Ivan Danilov, u fazi izrade od 2011.
3. Nikola Luki¢, u proceduri od 2011.
VYyemhe y koMrcHujama 3a oIleHy ¥ 010paHy JTOKTOPCKE AUCepTaIlyje:

4. Mp Munopan B. Paruuh, ['padoananutiudke MeToIe 32 aHAIN3Y U CHHTE3Y KOHAYHUX ayToMara y
MaIuHCTBY, MeHTop mpodecop ap Mupocna [lununosuh, nucepraumja omdpamena 21. 02.
2007., MammHcku akynret y beorpany.

5. Mp Amno Antuh, Ilpemno3naBame crama MOXa0aHOCTH pPE3HOT ajaTa NMPUMEHOM Heypo-(a3u
kinacugukaropa, Menrop npodecop ap Munan 3espkoBuh, disertacija ogoopena 2008. roauHa;
JIe0 eKCIepUMEHTATHIX aKTHBHOCTU ce peanusyje Ha MammHckoM (dakyntetry y beorpany mon
pykoBoactBoM mipod. mp Ilerpa b. Ilerpommha, doktorska disertacija odbranjena 27.10.2010.
godine.

Master: preko 15
Diplomci: preko 30
3. 3 Pedagoski rad
Yuoennnu

1. Terporuh Il. b., Unmerucenmnu cucmemu 3a monmagicy, MalmmHCKH (GaxynTeT YHHBEpP3UTETA y
Beorpamy, beorpax 1999, UCBH 86-7083-342-5.

2. 3a mpenMmete Mmxemepcka kubepHeTnka, Mehatronski sistemi i Tehnologija montaze koji su po
novom MoAeNu CTyupama yBeaeHi y HactaBy mkoncke 2006/07. godine, popMupanu cy obimni
nucann materijali koji prate predavanja i vezbanja, i koji se gocrtaBipajy cTyAeHTUMA Y
€JIEKTPOHCKOM OOJIMKY IO TWHAMUIIM U3BOlemha HacTaBe.

Nastava

U statusu asistenta pripravnika i kasnije, asistenta, akTHBHO y4ecTBOBaO y M3BOhemy CBUX 0OJIMKa
laboratorijske HacraBe m yHampehemy maboparopujckor pama cryieHara y obmactu I[IpowmsBomHOr
MmamuHcTBa. Do izbora y HacraBHHuKO 3Bambe 1998. rommne ucestvovao u izvodjenju vezbanja iz
slede¢ih predmeta:

1. TexHomoruja MamuHOTPAIEHE;

2. AyTomaruzanyja mpou3BOJHUX MPOIIeca;
3. Kubepretuka;
4

Mammne anaTke;
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5
6.
7
8

IIpojexToBame 0OpagHUX CUCTEMA;
PauyHapcku WHTErpucaHe TEXHOJIOTH]E;
AyTomarusaimja npou3BoaHUX nporeca y Onesbemy y BameBy 10 ykuaama Tor Onesbema;

AyTtomaTu3alija Ipou3BOIHUX Tporieca y Onerpeny y YKUIly 10 ykuaama Tor Onesbema.

M306opom y HacTaBHO 3Bame JoleHTa 3a mpeameTr Kubepueruka u IlpojekToBame 00pagHUX crcTeMa

Ha

KaTe)lpI/I 3a NPOM3BOAHO MAIIUHCTBO, y‘leCTByje y CHGZ[ChCM HaCTaBHUM AaKTHBHOCTHMa Ha

JUITIIIOMCKHM CTy,Z[I/Ij amMa:

9.

10.
11.

12.

Kubepneruka n0 ykujama TOI IIpeaMeTa IPelackoM Ha HOBU MoOjJel HacTaBe yckiaheH ca
bonowmckuM mpouecom;

[IpojekToBame 0OpaHUX CHCTEMA,

Hmkemepcka KNOEpHETHKA KOjH j& TTIOCTaBHO Y CKIIaTy ca HOBH MOJICJIOM HacTaBe ycKiial)eHUM ca
BonowmckuM mpouecom;

VYnpaBibaukd padyHapcKd cucTeMH Ha BojHoj akagemuju bamwuna 3a cryaente Ciyxoe
nH(OpMaITOHE TEXHOJIOTHje U Ba3myxoIrtoBHO-TeXHIUKE cITyk0e, Kmaca 126, 127 u 128;

n cne):[ehHMa AKTUBHOCTHMA Ha MaruCTapCKum U JOKTOPCKUM CTYI[I/Ij amMma:

13.
14.

15.

16.

v

WnTenurentHa ayTomMaTu3anmja, Ha JOKTOPCKUM CTyIWjama;

Nuxemepcko Mepeme (Engineering Measurements), CTyIHjCKH TIpOTpaM Ha €HIJIECKOM je3UKY, 32
crynenre u3 Jluowuje;

UzBoheme HacraBe u3 npeamera HHtenurentHu cuctemu MoHTaxke (Intelligent Assembly
Systems), Ha MOCIEAUIUIOMCKHM CTyAWjaMa, CTYIMjCKH NpOrpaM Ha EHIJIECKOM je3WKy 3a
crynenre u3 Jlubwuje.

Parcijalno i3Boljewe HacraBe u3 mnpeamera Alati i prbori (Tools, Jigs and Fixture), Ha
MOCNIEUIIIOMCKHM CTyIdjaMa, CTYAHJCKH TPOrpaM Ha EHIJICCKOM je3WKy 3a CTyAeHTE W3
JIuGwuje.

cCKiamy ca TpaHc(OpMalKjoM HACTaBHOT Ipoleca Ha MalmMHCKOM (aKylITeTy W HEeroBOT

ycmabHBa}La ca EBpOHCKI/IM MOZACIIOM CTyaupamba, NoCTaBuo je cne):[ehe npeaMeTe (HBpa,[[a IlaHa "1
nporpama I/IBBObeH;a HaCTaBe) Ha OCHOBHHMM U JUIINIOMCKHM aKaJCMCKHM CTy,Z[I/IjaMa " Ha JOKTOPCKUM

CTyaHjama:

1. Hmxemepcka KuOEpHETHKA, OCHOBHE aKaJleMCKe CTyauje, izborni predmet.

2. TlpojekToBame OOpaJHUX CHUCTEMA, TUILIOMCKE aKaJeMCKe CTyauje, 00aBe3Hu mpeaMeT Momyna
32 IPOM3BOJIHO MAIIMHCTBO.

3. TexHomoruja ayToMaTcKe MOHTaXe, UIJIOMCKE aKaJeMCKe CTyIdje, N300PHH MpeIMeT.

4. MexaTpoHCKU CUCTEMH, TUTUIOMCKE aKaJIeMCKe CTy/IHje, N300pHH MPEaIMET.

5. VHTenureHTHA ayTOMAaTH3allHja, TOKTOPCKE CTyIHje, N300PHHU MpeaMeT.

6. MexaTpOHCKH CHCTEMH M aJalTPOHUKA, TOKTOPCKE CTYH]e, N300pHH MPEaIMET.

U geny HacTaBHMX aKTHBHOCTH NoOceOaH AOMPHHOC Ostvario Kpo3 aKTUBHOCTH Yy OKBHpPY Mpolieca
akpenurtanyje MamuHckor ¢akyirera, ca cieqehuM KIbydHUM H3ana3uMa:

1.
2.

Pa3Boj cuctema knacudukanmje 1 o3HadaBama nIpeaMera Ha MammHCKOM (QaKyITeTy;

Pa3Boj cucrema 3a crenudukanujy npeamera Ha MammHCKOM (akynTeTy y CKiIaay ca
CTaHIapAuMa aKpeInTaIlije BUECOKOIIKOJICKOT 00pa3oBama;

Pa3Boj m mMmemMeHTalja MpPEXHOT PadyHAPCKOT CHUCTEMa 32 NPUKYIJbamhe, KOPUTOBAIE U
crcTeMaTu3alyjy nojartaka crenudukanyje npeaMera Ha MammHCKOM GaKkyiITeTy;
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4. Pa3Boj cucTeMa 3a TeHepHCamkhe HHTETpaTHe KIbUTE MpeaMeTa MamrHCKOT GakyiITeTa;
5. Pa3B0oj pauyHapCKOT CUCTeMa 3a TeHEPUCAhEe HHTETPAITHE KEHbUTe TIPEMETA;

6. Pa3Boj OasHOor Moayida 3a 3a TIeHEepHCame CTYIAMjCKHX TporpamMa mpema CTaHAapanMma
aKpeIuTaIlije BUCOKOIIKOJICKOT 00pa3oBama;

7. Pa3Boj WEB Moxyna 3a mpukas pelieBaHTHUX caapikaja CTYAMjCKUX Mporpama MalnHCKOT
(akynTera y ckiiaay ca 3aXTeBHMa Ipolieca akpeIuTaluje;

8. Pa3Boj HMHTEpaKTUBHOI pPadyHApCKOr XapABepa MU COPTBEpCKE MOAPIIKE 3a HH(POPMHCAE
CTyZEHaTa.

U cBojcrBy mpencennuka Komucuje 3a madopmanuonn cucreM MalmMHCKOT (akynreTa, akKTUBHO
YYECTBOBAO M KOOPJHMHHPAO KOMIUIETHO pECTPYKTypHpame U MOJAEPHHU3ALH]y padyHapCKO
KOMYHHUKallMoHe HHQpacTpykType MamuHcKor QakynTera, MOCTaBHO HHU3 IPABWIHHKA O paxy
Lentpa 3a nHpOpPMALIMOHE TEXHOJOTHjE€ W MEPMAaHEHTHO pajno Ha yBohemy HOBHX calpikaja 3
noMmeHa WEB TexHONOTHja 1 BbUX0BOj IPUMEHH Y HACTaBHOM Tiporiecy. Paralelno, ostvario je akTuBHO
aHTaxoBanje Ha m3pand WH(OPMAIMOHOT CHCTEeMa 3a BOhEHe HacTaBHOT Iporeca Ha MaImmHCKOM
(dakynTery u yckinahuBame TOr CHUCTEMa ca 3axXxTeBMMa Ha HHMBOY YHHBEp3UTeTa, Kpo3 yuemhe y
KOMHCH]jH 33 U3rpajilby MHTErpaHOT HH(POPMALIMOHOT cucTeMa Y HuBep3uTera y beorpany.

3. 4 Medunarodna saradnja
Studijski boravak u inostranstva

1989. Cryaumjcku 60opaBak Ha Fraunhofer Institute for Production Engineering - IPA, 1llrtytrapr,
Hemauka, y ckJomy 3aBpIIHUX yCaBpIllaBama HA U3Paad MArkCTapcKe Te3e; HCTOBPEMEHO U
CTYIHjCKU OOpaBak y KOMIIAaHH]U Bosch CIIeHjaln30BaHO] 3a Tpaamy (PIeKCHOMITHIX cHCcTeMa
3a ayTOMaTCKy MOHTaXy M pO0OOTa 32 MOHTaXYy.

1996. Crynumjcku O6opaBak: Fuzzy Logic Systems Institute (FLSI) of Kyushu Institute of Technology,
lizuka, Fukuoka, JamaH; y KOHTEKCTy 3aBPIIHHX YCaBpIllaBaka Ha HU3pagll TOKTOPCKE
JucepTanyje U3 00JacTH MHTEIMTEHTHHUX CHUCTeMa 32 YIpaBJbamke peAyHIATHUX poboTa 3a
MOHTaXy Ha 0a3u MpUMeHe Heypo-(a3u CHCTEMA yIIPaBIbaba.

1998. Cryaumjcku OopaBak: Fuzzy Logic Systems Institute (FLSI) of Kyushu Institute of Technology,
lizuka, Fukuoka, Janan; capaama Ha TIporpamMy Heypo-Ga3n ynpaBJhbadKuX CUCTEMa M U3PATH
MoHorpaduje Koja je myOnukoBana oxn crpane Springer-Verlag Co. - Physica-Verlag;
npencenaBame Ha Sth International Conference on Soft Computing [IZUKA98.

2002. Cryamjcku 6opaBak: Fraunhofer Institute of Technology IPT, Axen, Hemauka.

2002. Cryaujcku OopaBak: Laboratory for Machine Tools and Production Engineering, RWTH
Axen, Hemauka u yuemthe Ha Aachener Werkzeugmaschinen-Kolloquium AWK'02.

2003. Crynujcku OopaBak: Brandenburg University of Technology Cottbus, bepnun, Hemauka y
KOHTEKCTY Tpunpema 3a nopHomeme FP6 mpojekra (kaHaunmar je jeman on 3 MHUIMjaTopa
WHTerpucanor mpojexTa 3a TeMaTCKH NpUOpHTET 3: MHTENMUreHTHH MPOW3BOJHH MPOLECH H
ypehaju, nox HazuBoM "LOTSIZE 1" koju je YuHUO KOH30pIHUjyM o1 15 Bomehux eBporckux
YHUBEp3UTETa W KOMIIAHH]a).

2003. Cryaujcku Oopasak: Institute for Machine Tools and Industrial Management, Technische
Universitdit Miinchen (TUM), Hemauka; 110 ©ICTOM OCHOBY Ka0 U MPETXOIHU O0OpaBak

3. 5 Odrzavanje nauénih skupova
IIpencennuk nporpamckor odbora

1. 34. JUPITER Konferencija sa medunarodnim uce$¢em, Masinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, jun 2008. godine.

2. 35. JUPITER Konferencija sa medunarodnim uceS¢em, MasSinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, jun 2009. godine.
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IIpencennuk organizacionog odbora

1.

34. JUPITER Konferencija sa medunarodnim uce$¢em, Masinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, jun 2008. godine.

35. JUPITER Konferencija sa medunarodnim uceS¢em, MaSinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, jun 2009. godine.

NTPS Forum 1 — Nacionalne tehnoloske platforme Srbije, Masinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, Ferbruar 2010. godine.

NTPS Forum 2 — Nacionalne tehnoloske platforme Srbije, Rektorat Univerziteta u Beogradu,
Beograd, Jun 2010. godine.

NTPS Forum 3 — Nacionalne tehnoloSke platforme Srbije, Masinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Beograd, April 2011. godine.

Clan programskog odbora

JUPITER Konferencija od 1998. godine - 15 konferencija za redom.

Clan organizacionog obora

JUPITER Konferencija od 1984. godine - 28 konferencija za redom.

4. Organizacija nau¢nog rada

4.1 Rukovodenje

Rukovodenje domadim projektima

L.

“AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU FILTERA®, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje
Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992.

“RAZVOIJ I REALIZACIJA FAMILIJE MODULARNIH PNEUMATSKIH MANIPULTORA ZA
AUTOMATSKU MONTAZU?”, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co.)
Krusevac, Ugovor 116/1992, 1992.

“RAZVOJ FLEKSIBILNIH SISTEMA ZA AUTOMATIZOVANU LAKU MONTAZU
PROIZVODA U SERIJSKOJ I MASOVNOJ PROIZVODNII”, Projekat finansiran od strane
Republickog fonda za tehnoloski razvoj, Z2.6.0112, 1991-1992.

“RAZVOJ 1T REALIZACIJA SISTEMA ZA AUTOMATSKO UVRTANIJE VIJAKA NA
LINIJAMA ZA MONTAZU ELEKTROINSTALACIONOG MATERIJALA”, Projekat radjen za
potrebe Metalka Majur, Jagodina, Ugovor 150/1 1998 god.

RAZVOJ I REALIZACIJA RADNE STANICE ZA MERENJE DEBLJINE METALKORDNOG
PLATNA NA POSTROJENJU LOMK 800 B, Projekat radjen za potrebe firme Belarus Tyre Works
“BELSHINA?”, Babrujsk, Belorusija; Nosilac posla Informatika, Beograd, Ugovor 21/1, 2000.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA SISTEMA ZA TRANSPORT I SUSENIJE SIROVIH GUMA U
FABRICI AUTO GUMA FAG TRAYAL, Projekat radjen za potrebe Trayal korporacije iz Krusevca,
Ugovor broj 301/1 od 14.03. 2005. godine.

TRODIMENZIONALNA VIZUELIZACIJA 1 ANIMACIJA LASERSKIH MERNIH SISTEMA ZA
MERENIJE 1 SKENIRANJE DEBLJINE POPRECNOG PRESEKA GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat radjen za potrebe kompanije firme Informatika iz Beograda, Ugovor broj 39/1 od
09.02.2006. godine.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA PODSKLOPA PROTOTIPA ROBOTSKE RUKE LASERSKOG
MERNOG SISTEMA ZA MERENjE I SKENIRANjJE DEBLJINE GUMIRANOG TEKSTILNOG
KORDA, Projekat finansiran od strane kompanije Informatika iz Beograda, Ugovor broj 311/1 od
04.10.2006. godine.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

REVITALIZACIJA 1 INFORMACIONA INTEGRACIJA PROIZVODNIH RESURSA U CILJU
PODIZANJA KONKURENTNOSTI TRAYAL KORPORACIJE NA MEDJUNARODNOM
TRZISTU, Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku, tehnologije i zastitu Zivotne
sredine, TR 6362A, 2005-2007.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIJE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010.

ROBOTIZOVANI FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEM ZA ZAVRSNU MONTAZU
METALNIH SKLOPOVA VELIKOG GABARITA, ETAPA I: Studija izvodljivosti, Projekat
radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 315/1 od 17.10. 2008.

RAZVOJ I REALIZACIJA CNC SISTEMA ZA 2D KONTURNO REZANJE CELICNIH LIMOVA
PLAZMOM, Projekat finansiran od strane kompanije Velpan iz Kikinde, Ugovor broj 352/1 od
08.12.2009. godine.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA MODULARNOG PORTABILNOG MIKROROBOTA ZA
AUTOMATIZACIJU PROCESA ELEKTROLUCNOG ZAVARIVANJA PRAVOLINIJSKIH
SAVOVA, Projekat radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 61/1 od 11.02.2010.
godine.

FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEM ZA ZAVRSNU MONTAZU I ROBOTIZOVANO
ZAVARIVANJE SKLOPA PAPUCE BAGERA, Pojekat finansiran od strane kompanije Kolubara
Metal iz Vreoca, Ugovor broj MFB 347/1 od 28.02.2011. godine, odnosno KM 1900 od
10.02.2011. godine.

PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE
AUTOMATIZACIJE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZECA,
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnoloski razvoj, MA 14035, 2008-2010.

INTELIGENTNI ROBOTSKI SISTEMI ZA EKSTREMNO DIVERZIFIKOVANU
PROIZVODNIJU, Projekat finansiran od strane Ministarstva prosvete i nauke, TR 35007, 2011-
2014.

RAZVOJ 1 REALIZACIJA ROBOTSKOG PROIZVODNOG  SISTEMA ZA
MULTIVARIJANTNU / PERSONALIZOVANE PROIZVODNJU NOVE GENERACUE
RADIJATORA 1Z PROIZVODNOG PROGRAMA KOMPANIJE CINI INVEST — FAZA I
Studija izvodljivosti, Pojekat finansiran od strane kompanije Cini Invest Ca¢ak, Ugovor broj MFB
2969/1 0od 30.11.2011. godine.

Rukovodenje domac¢im nau¢nim podprojektima

18.

19.

20.

“CIM - MODELI ZA UPRAVLJANJE POSLOVNO-PROIZVODNIM SISTEMIMA I NJIHOV
TRANSFER KA DRUGIM GRANAMA INDUSTRIJE®, Strateski projekat finansiran od strane
Republickog ministarstva za nauku i tehnologiju S.03.64.138, 1993-96, Rukovodilac projekta:
Prof. dr. Zarko Spasi¢., Podprojekat Pp.6: ANALOGIJE POSLOVNO-PROIZVODNIH
PARAMETARA INDUSTRIJE PRERADE METALA I DRUGIH GRANA INDUSTRIUJE,
rukovodilac pp.: Dr P. B. Petrovi¢ dipl.ing., Elaborati, godisnji izveztaji za period 1993-1996 i
zavrsni izvestaj za 1996.

“INTELIGENTNI TEHNOLOSKI SISTEMI I FABRIKE BUDUCNOSTI®, Strateski projekat
finansiran od strane Republickog ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.66.234, 1993-96,
Rukovodilac projekta: Prof. dr. Pavao Bojani¢., Podprojekat Pp.3: INTELIGENTNI SISTEMI ZA
AUTOMATSKU MONTAZU, rukovodilac pp.: Dr Petar B. Petrovié¢ dipl.ing., Elaborati, godisnji
izveztaji za period 1993-1996 i zavrsni izvestaj za 1996.

“FLEKSIBILNI TEHNOLOSKI SISTEMI 1 FLEKSIBILNA AUTOMATIZACIJA U
INDUSTRIJI PRERADE METALA®, Strateski projekat finansiran od strane Republickog
ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.65.293, 1993-96, Rukovodilac projekta: Prof. dr.
Milisav Kalajdzi¢., Podprojekat Pp.5: INTEGRISANA POSTROJENJA FLEKSIBILNIH
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TEHNOLOSKIH SISTEMA I FLEKSIBILNIH TRANSFER LINIJA, rukovodilac pp.: Dr P. B.
Petrovi¢ dipl.ing. , Elaborati, godi$nji izveztaji za period 1993-1996 i zavr$ni izvestaj za 1996.

21. INTEGRISANE TEHNOLOGIJE I INFORMACIONI INZENJERING ZA
NOVE/POBOLJSANE PROIZVODE INOVATIVNOG PREDUZECA, Projekat finansiran od
strane Ministarstva za nauku tehnologije i razvoj, MIS.3.02.0192.B/1, 2002, Rukovodilac
projekta: dr Miroslav Pilipovi¢ dipl.ing.; projekat struktuiran u formi tema; Tema 1 i Tema II
rukovdilac dr. Petar B. Petrovi¢ dipl. ing., Elaborati i godi$nji izveztaj za 2002.

Saradnik u nau¢nim projektima

22. “AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAZU CEDILA M-82 (Fizibilna studija, Elaborat — NOTIP
07-45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -
/1986, 1986-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

23. “RAZVOJ, PROJEKTOVANJE I IZGRADNJA FLEKSIBILNE TEHNOLOSKE CELIJE JUPI
01-43 ZA 1ZRADU KOCIONIH OSOVINA®, Projekat radjen za potrebe HK GOSA,
Smederevska palanka, 1985-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

24, “SISTEMI INDUSTRIJSKIH ROBOTA®, Strateski projekat 2.110, Republi¢ka zajendica nauke
Republike Srbije, Rukovodilac projekta: Prof. dr D. Milutinovi¢, Masinski fakultet Univerziteta u
Beogradu, Elaborati, godi$nji izvestaji za period 1986 — 1990 i zavr$ni izvestaj — elaborat za 1990.

25. “UHODAVANIJE SERIJSKE PROIZVODNIE ZASTITNE MASKE M-2 (Elaborat — NOTIP 28-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zaki¢’ (sada TRAYAL Co) Krusevac, Ugovor -
/1987, 1987-88, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milaci¢, dipl.ing.

26. “RAZVOJ OPREME I TEHNOLOGIJE OBRADE METALA REZANJEM - ROTOMER®,
Podprojekat 4: Tehnologija numeriCkog upravljanja, Strate$ki projekat 2.102, Republicka
zajednica nauke Republike Srbije, Elaborati, godi$nji izvestaji za period 1988 — 1990 i zavrsni
izvestaj — elaborat za 1990.

27. “IDEJNI TEHNOLOSKI PROJEKAT FABRIKE REZERVNIH DELOVA ZA RUDARSTVO,
METALJURGIU, NEORGANSKU TEHNOLOGIJU I DRUGU OPREMU®“, Knjiga I -
Tehnologija montaze, Elaborat, IKT 01-950578-PPS-62-01.02.1, Masinski fakultet, Beograd,
1990.

4.2 Tehnoloski projekti primenjeni u praksi, Primene u praksi (Rezultat projekta iz grupe M80)
Navedeno u okviru tacke 1.2.
4. 4 Aktivnosti u resornom ministarstvu za nauku:

Clan Mati¢nog nauénog odbora za elektroniku, telekomunikacije i informacione tehnologiije ETI.

4.5 Rukovodenje nauc¢nim institucijama:

Centar za nove tehnologije CeNT, MaSinskog fakulteta Univerziteta u Beogradu.
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